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ISTRUZIONE E FORMAZIONE

1. 1983. Diploma di maturita scientifica. Liceo Scientifico “Enrico Fermi”, Cosenza.

2. 1991. Laurea in Ingegneria Elettronica, indirizzo Informatica, presso I’Universita degli
Studi di Pisa (A.A. 1989/90, votazione 110/110).

3. 1991. Abilitazione alla professione di Ingegnere conseguita presso 1’Universita degli
Studi di Pisa.

4. 1991.Vincitore del concorso per I’ammissione al dottorato di ricerca presso il
Dipartimento di Ingegneria dell’Informazione dell’Universita degli Studi di Pisa (sede
consorziata di svolgimento del dottorato: Scuola Superiore di Studi Universitari e di
Perfezionamento Sant’Anna di Pisa). Vincitore del concorso per il Perfezionamento
triennale (equipollente al dottorato di ricerca) in Ingegneria presso la Scuola Superiore
Sant’ Anna di Pisa.

5. 1995. Dottore di Ricerca in Ingegneria Elettronica, Informatica e delle
Telecomunicazioni, titolo conseguito presso 1I’Universita degli Studi di Pisa.

CARRIERA PROFESSIONALE

1. Carriera Accademica

e Novembre 2013 ad oggi, Professore ordinario di I fascia confermato a tempo pieno
nel settore scientifico disciplinare ING-IND/34 Bioingegneria Industriale presso
la Facolta Dipartimentale di Ingegneria dell'Universita Campus Bio-Medico di
Roma.

e Novembre 2010 - Ottobre 2013: Professore straordinario di I fascia a tempo pieno
nel settore scientifico disciplinare ING-IND/34 Bioingegneria Industriale presso
la Facolta Dipartimentale di Ingegneria dell'Universita Campus Bio-Medico di
Roma.

e Novembre 2004 — Ottobre 2010 - Professore di II fascia confermato a tempo pieno
nel settore scientifico disciplinare ING-IND/34 Bioingegneria Industriale presso il
Centro Integrato di Ricerca\Facolta di Ingegneria dell'Universita Campus Bio-
Medico di Roma.

e 2004. Primo idoneo nella valutazione comparativa per la copertura per
trasferimento di 1 posto di professore associato nel settore scientifico disciplinare
ING-IND/34 Bioingegneria Industriale presso la Facolta di Ingegneria
dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma.
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Novembre 2001 — Ottobre 2004. Professore di II fascia non confermato a tempo
pieno nel settore scientifico-disciplinare 126A di Bioingegneria Meccanica (ora
ridenominato ING-IND/34 Bioingegneria Industriale) presso la Classe di Scienze
Sperimentali della Scuola Superiore Sant’ Anna di Pisa.

2001. Idoneita al ruolo di professore associato nel settore scientifico-disciplinare
126A Bioingegneria Meccanica (ora ridenominato ING-IND/34 Bioingegneria
Industriale).

Novembre 1998 — Ottobre 2001. Ricercatore a tempo indeterminato nel settore
scientifico-disciplinare K06X - Bioingegneria Elettronica (ora ridenominato ING-
INF/06 - Bioingegneria Elettronica e dell’Informazione) presso la Classe di
Scienze Sperimentali della Scuola Superiore Sant’ Anna di Pisa.

1998. Idoneita al ruolo di ricercatore a tempo indeterminato nel settore scientifico-
disciplinare KO6X - Bioingegneria Elettronica (ora ridenominato ING-INF/06 -
Bioingegneria Elettronica e dell’Informazione).

1996. Vincitore di una borsa di studio biennale per lo svolgimento di attivita di
ricerca post-dottorato in bioingegneria presso la Classe di Scienze Sperimentali
della Scuola Superiore Sant’Anna di Pisa, Advanced Robotics Technology and
Systems Laboratory (ARTS Lab).

2. Principali incarichi professionali

Da novembre 2022 ¢ stato designato quale futuro Rettore dell’Universita Campus
Bio-Medico di Roma.

Dal 2013 ad oggi, Prorettore alla Ricerca presso 1’'Universita Campus Bio-Medico
di Roma. In tale ruolo, svolge anche la funzione di Direttore del Centro Integrato
di Ricerca (CIR, 49 Unita di Ricerca, oltre 400 ricercatori di area medicina,
biologia, matematica, chimica, fisica, ingegneria, filosofia della scienza, bioetica,
antropologia, ecc.), presiede la Direzione Ricerca Universitaria, ¢ responsabile
gerarchico della Direzione Scientifica dell’Ufficio Innovazione Clinica (CIO) ed
¢ membro effettivo del Senato Accademico della stessauniversita.

Da marzo 2022 ad oggi, designato dal Ministero dell’Universita e della Ricerca
quale membro del gruppo di lavoro italiano G7 Science.

Da luglio 2021 ad oggi, Direttore Scientifico del’IRCCS Fondazione Don
Gnocchi Onlus, focalizzato sulla medicina della riabilitazione e presente in nove
regioni italiane.

Da Marzo 2021, Rappresentante nazionale nel Comitato di Programma Horizon
Europe — Cluster Health su nomina del Ministro dell’Universita e dellaRicerca.
Da Gennaio 2021, Membro del Comitato Tecnico Scientifico dell’Istituto per
la Ricerca e I’Innovazione Biomedica (IRIB) del Consiglio Nazionale delle
Ricerche (CNR).

Da Marzo 2020 a Ottobre 2020, Membro Esperto del Tavolo di Lavoro
Innovazione, Trasferimento Tecnologico e Universita del programma Laziol.ab
la stesura del Piano Nazionale Ricerca (PNR) 2021-2027 su nomina del
Presidente della Regione Lazio.

Da Marzo 2020 a Ottobre 2020 — Membro Esperto Health Working Group del
Programma Al4People (Atomium European Institute) supportato dal
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Parlamento Europeo e co-autore della relazione "AI4PEOPLE'S 7AI GLOBAL
FRAMEWORKS" pubblicata a novembre 2020.

e Dal 2019, Socio Fondatore ¢ Membro del Comitato Esecutivo dell’Istituto
Italiano di Robotica e Macchine Intelligenti (I-RIM).

e Da dicembre 2019 dicembre 2021, Membro del Board of Directors della
EBRAINS AISBL su nomina del Consiglio di Amministrazione del Consiglio
Nazionale delle Ricerca. Tale ente coordina da marzo 2021 il progetto FET
Flagship HUMAN BRAIN.

e Da Marzo 2019 ad oggi, Membro del Consiglio di Gestione della Fondazione
Ricerca e Imprenditorialita.

e Da Dicembre 2018 a Maggio 2022, membro del Consiglio di Gestione e del
Comitato  Tecnico-Scientifico, Presidente Academic Research Board
dell’Associazione Riconosciuta Centro di Competenza MISE ARTES4.0
(Advanced Robotics and digital Enabling Technologies for Industry4.0).

e Da Dicembre 2018 ad oggi, Coordinatore del Macronodo di Roma (Salute e
Sicurezza 4.0) dell’Associazione Riconosciuta Centro di Competenza MISE
ARTES4.0 (Advanced Robotics and digital Enabling Technologies for Industry
4.0) presso I’Universita Campus Bio-Medico di Roma.

e Da Ottobre 2018 a Giugno 2021, Membro della commissione di Abilitazione
Scientifica Nazionale (ASN), settore concorsuale 09/G2 - Bioingegneria.

e Da Settembre 2018 ad oggi membro del Gruppo di Lavoro del progetto “Centro
Innovazione e Trasferimento Tecnologico” promosso dalla Fondazione Ricerca &
Imprenditorialita.

e Da Settembre 2018, Membro del Nucleo di Valutazione federato SNS-SSSA-
IUSS (Scuola Normale Superiore di Pisa, Scuola Superiore Sant’Anna di Pisa,
Scuola Superiore di Studi Universitari di Pavia) e Presidente della
Sottocommissione di Valutazione della IUSS - Scuola Superiore di Studi
Universitari di Pavia.

e Daagosto 2018, Membro del Comitato Scientifico della Fondazione Alberto Sordi
(Roma).

e Dal 2016 al 2021 Membro dello Steering Committee dello Stakeholder Board,
principale organo di governo e coordinamento, FET Flagship - Human Brain
Project (www.humanbrainproject.eu).

e Dal 2014 ad oggi Delegato nazionale MIUR per i progetti ERANET/FLAG-ERA
(2013-2016) e ERANET\FLAG-ERA2 (2017-2020) a supporto dei progetti FET-
FLAGSHIP.

e Dal 2013 ad oggi membro in qualita di esperto scientifico delegato dal MIUR del
Board of Funders del programma FET-FLAGSHIP in rappresentanza dell’Italia

e Dal 2006 ad oggi, consulente in qualita di Esperto Indipendente e Valutatore di
Proposte e di Progetti di Ricerca della Commissione Europea (programmi FP6,
FP7, H2020, ICT, FET- Future Emerging Technologies, ERC-European Research
Council), del MIUR (PRIN, FIRB) e di numerose agenzie di finanziamento e
universita internazionali.

e Dal 2019 ad oggi, Senior Member dell’Unita di Ricerca di Robotica Avanzata e
Tecnologie Centrate sulla Persona (oltre 20 componenti, tra cui 3 professori e 3
ricercatori a tempo determinato).
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Dal 2004 a settembre 2018, Responsabile dell’Unita di Ricerca di Robotica
Biomedica e Biomicrosistemi, di cui ¢ fondatore, presso la Facolta Dipartimentale
di Ingegneria dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma.

Dal 2016 al 2018, Presidente del Nucleo di Valutazione della IUSS - Scuola
Superiore di Studi Universitari di Pavia.

2012-2016. Presidente del Nucleo di Valutazione Interna della Scuola Superiore
Sant’ Anna di Pisa.

2010-2013. Direttore degli Studi ¢ Membro della Giunta della Facolta di
Ingegneria dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma.

2008-2012. Membro del Nucleo di Valutazione Interna della Scuola Superiore
Sant’ Anna di Pisa.

2006-2009. Membro della Giunta della Ricerca del Centro Integrato di Ricerca
(CIR) dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma.

2006-2007. Membro del Comitato Scientifico del Programma INGENIO,
FINLOMBARDA (Milano) per la valutazione di oltre 1000 richieste di
finanziamento da parte di giovani ricercatori per attivita formative e di
accompagnamento allo sviluppo di business ideas.

2002-2004 Coordinatore dell’Advanced Robotics Technology & Systems
Laboratory (ARTS Lab, un gruppo di oltre 40 ricercatori). Membro dello Scientific
Management Board del Polo Sant’Anna Valdera, Scuola Superiore Sant’Anna (6
laboratori di ricerca, 150 ricercatori).

Dal 2001 al 2003 ha svolto, su incarico del Consiglio Direttivo della Scuola
Superiore Sant’Anna, il ruolo di Coordinatore Interno delle attivita del Progetto
LINK, un Piano di Potenziamento della Rete di Ricerca e di Sviluppo del Territorio
(Legge 488/92, delib. CIPE 29/12/95) finalizzato al trasferimento tecnologico dei
risultati delle ricerche condotte presso la Scuola mediante I’attuazione di progetti
per ’innovazione delle PMI ed il sostegno allo sviluppo delle aree territoriali di
Pisa\Pontedera, Benevento, Brindisi ¢ Terni. In tale ambito ha svolto attivita di
coordinamento, supervisione tecnico-scientifica ed il monitoraggio di oltre 30
progetti di ricerca applicata sulle metodologie per il trasferimento tecnologico e
per la realizzazione del Polo Sant’Anna Valdera (Pontedera, Pisa). Sempre con
riferimento al suddetto Progetto LINK, ha inoltre ricoperto I’incarico di
Responsabile scientifico, con compiti di direzione e coordinamento di un gruppo
di 5 unita di personale, del progetto pilota LINK2\C1 “Progetto e sviluppo delle
interfacce dei servizi e delle strategie di comunicazione della Cittadella della
ricerca e dei servizi di Pontedera (2000-2003)” focalizzato sul trasferimento dei
principali risultati di ricerca conseguiti nell’ambito dei progetti LINK a sostegno
dello start-up del CRIM — Centro di Ricerca Applicata per la Microingegneria della
Scuola Superiore Sant’ Anna.

Dal 2000 al 2002 ha ricoperto, su incarico del Consiglio Direttivo della Scuola
Superiore Sant’ Anna, il ruolo di Coordinatore co-fondatore del Centro di Ricerca
per I’Innovazione Organizzativa e Gestionale (da cui € originato 1’attuale Istituto
di Management della Scuola) che ha svolto attivita di ricerca interdisciplinare in
collaborazione tra i settori di ingegneria ed economia, prevalentemente nel campo
della gestione delle nuove tecnologie per I’innovazione e del management della
sanita. In particolare, ¢ stato responsabile dell’area di ricerca presso il suddetto
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Centro sulle metodologie e gli strumenti per la validazione di nuove tecnologie
biomediche e la valutazione costo\beneficio e di impatto sociale ed economico.
Nell’ambito di tale incarico, ha contribuito all’attivazione del Master in “Economia
e Management della Sanita” ed all’avviamento dell’Osservatorio sul Change
Management delle strutture sanitarie con I’adesione di varie aziende sanitarie della
Regione Toscana.

e Dal 1998 al 2001 Membro del Consiglio di Amministrazione della Scuola
Superiore Sant'Anna, Pisa, in qualita di rappresentante dei ricercatori. In tale ruolo
ha fatto parte del gruppo di lavoro misto SSSA-CNR-Marconi Communications
per lo start-up del Centro di Ingegneria delle Telecomunicazioni e Fotonica
nell’area di San Giuliano (Pisa).

ATTIVITA’ DIDATTICA

2

h)

Formale attribuzione di incarichi di insegnamento presso Atenei e istituti di
ricerca nazionali o esteri

A.A. 2021-2022, Co-titolare dell’insegnamento HealthCare4.0 (modulo da 3 CFU)
presso il Dipartimento di Giurisprudenza dell’Universita LUISS “Guido Carli”
nell’ambito del corso di Laurea di Law, Digital Innovation and Sustainability.
Dall’A.A. 2020\21. Titolare del modulo di Robotica per la Riabilitazione (2 CFU, ING-
IND/34) dell’insegnamento di Riabilitazione e Nuove Tecnologie presso la Facolta di
Medicina e Chirurgia dell’Universita Campus Bio-medico di Roma nell’ambito del
corso di Laurea in Fisioterapia.

Dal 2018. Titolare dell’insegnamento di Biomedical Research and Innovation
Management and Assessment and Management (6 CFU, in lingua inglese, ING-
IND/34) presso la Facolta di Ingegneria dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma
nell’ambito del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Biomedica.

Dal 2018. Titolare dell’insegnamento di Biorobotics (6 CFU, in lingua inglese, ING-
IND/34) presso la Facolta di Ingegneria dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma
nell’ambito del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Biomedica.

Dal 2012. Titolare dell’insegnamento di Health Technology Assessment and
Management (6 CFU, in lingua inglese, ING-IND/34) presso la Facolta di Ingegneria
dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma nell’ambito del corso di Laurea
Specialistica (ora Laurea Magistrale) in Ingegneria Biomedica.

Dal 2003. Titolare dell’insegnamento di Bioingegneria della Riabilitazione 6 CFU,
ING-IND/34 (in precedenza 5 CFU diventati poi 8 CFU dall’A.A. 2009\2010 e 12 CFU
dall’AA 2010/11) presso la Facolta di Ingegneria dell’Universita Campus Bio-medico
di Roma nell’ambito del corso di Laurea Specialistica (ora Laurea Magistrale) in
Ingegneria Biomedica.

2008-2011. Docente titolare dell’insegnamento di Neuroingegneria (5 CFU, ING-
IND/34, passato nell’A.A. 20092010 a 8 CFU) presso la Facolta di Ingegneria
dell’Universita Campus Bio-medico di Roma nell’ambito del corso di Laurea
Specialistica in Ingegneria Biomedica (indirizzo Robotica e Microsistemi).

2004-2012 . Docente titolare del corso Biomeccatronica, corso di Laurea Magistrale in
Ingegneria Biomedica (12 CFU) presso la Facolta di Ingegneria dell’Universita Campus
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Bio-medico di Roma nell’ambito del corso di Laurea Specialistica (ora Magistrale) in
Ingegneria Biomedica.

)  AA 2008/2009. Docente titolare dell’insegnamento di Robotica Biomedica (5 CFU,
ING-IND/34) presso la Facolta di Ingegneria dell’Universita Campus Bio-medico di
Roma nell’ambito del corso di Laurea Specialistica in Ingegneria Biomedica (indirizzo
Robotica ¢ Microsistemi).

Presso la Scuola Superiore Sant'Anna di Pisa, dall’A.A. 2000/2001 all’A.A. 2003/2004 ¢ stato
docente titolare degli insegnamenti di:
a) Dalla gestione della Ricerca & Sviluppo alla creazione di nuove imprese high-tech nel
settore biomedico, svolto in collaborazione con il prof. Andrea Piccaluga della Facolta
di Economia dell’Universita di Lecce, per gli allievi ordinari e di perfezionamento dei
settori di Ingegneria ed Economia della Scuola Superiore Sant’ Anna,
b) Controllo e Supervisione di Macchine Robotiche Biomediche per gli allievi di
perfezionamento e gli studenti di dottorato (3 CFU, ING-IND/34).
c) Fondamenti di Bioingegneria della Riabilitazione (3CFU, ING-IND/34) per gli allievi
ordinari del settore di Ingegneria.
Negli Anni Accademici dal 2001\02 al 2002\03 ¢ stato docente titolare del corso di Percezione
Robotica (6 CFU, ING-IND/34), nell’ambito del corso di Laurea Specialistica in Informatica
presso la Facolta di Scienze dell’Universita degli Studi di Pisa.
Nell’Anno Accademico 1999\2000 ¢ stato titolare del corso su “Innovazione e gestione dei
servizi al cittadino nel settore socio-sanitario” per gli allievi ordinari e di perfezionamento dei
settori di ingegneria e di economia della Scuola Superiore Sant’ Anna.
In precedenza, a partire dall’Anno Accademico 1995\96 e fino al 2000 ha svolto regolarmente
attivita di supporto didattico, esercitazioni di laboratorio e tutoraggio di progetti sperimentali
(propedeutici all’esame) agli studenti dei corsi di Robotica Biomedica, tenuto dal Prof. Paolo
Dario presso la Scuola Superiore Sant’ Anna di Pisa e di Meccatronica

Dal 1992 ad oggi ¢ stato supervisore scientifico e tutor di oltre 10 allievi ordinari della Scuola
Superiore Sant’Anna, di 70 tesi di laurea triennale e di oltre 60 tesi di laurea magistrale. Dal
1994 ad oggi ¢ stato relatore e correlatore di piu di 25 studenti di dottorato. Dal 2000 ad oggi ¢
stato supervisore di piu di 30 post-doc.

Ha svolto numerosi ulteriori corsi e seminari ad invito presso universita italiane e straniere.

2. Partecipazione al collegio dei docenti, ovvero attribuzione di incarichi di
insegnamento, nell'ambito di dottorati di ricerca accreditati dal Ministero

e Dal 2019, membro del Comitato di Indirizzo presso il CNR del Programma
Nazionale di Dottorato di Ricerca in Intelligenza Artificiale, membro del Collegio
dei Docenti e dal 2021 Coordinatore del corso di dottorato PhD-AI per I’Area
Salute e Scienze della Vita (www.phd-ai.it, cicli XXXVII e XXXVIII).

e Dal 2018 (dal ciclo XXXIV al ciclo XXXVII), Membro del Collegio dei Docenti
del corso di Dottorato di Scienze e Tecnologie per I’'Uomo e 1’Ambiente,
Universita Campus Bio-Medico di Roma.
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e Dal 2013 (dal ciclo XXIX al ciclo XXXIII) Membro del Collegio dei Docenti del
corso di Dottorato di Bioingegneria e Bioscienze, Universita Campus Bio-Medico
di Roma.

e Dal 2004 al 2012 (cicli dal XX al XXVIII) Membro fondatore del Collegio dei
Docenti del corso di Dottorato di Ingegneria Biomedica, Universita Campus Bio-
Medico di Roma.

ATTIVITA’ SCIENTIFICA

I suoi principali interessi di ricerca riguardano gli aspetti teorici e metodologici della
bioingegneria, della biorobotica, della robotica medica e della bionica, con particolare riferimento
al campo delle tecnologie meccatroniche e robotiche per la riabilitazione e per l'assistenza ai
disabili e agli anziani, ai metodi di progettazione di sistemi robotici bioispirati e centrati sulla
persona, alle tecniche di controllo di interazione persona-robot nei sistemi bio-cooperativi, alla
valutazione dell’impatto delle tecnologie per la salute. E’ autore di oltre 430 pubblicazioni
scientifiche con referaggio apparse su riviste internazionali (150+), libri (25+) e atti di conferenze
internazionali (250+) e nazionali (30+) sui temi della bioingegneria e della robotica biomedica.
Nel 1998, Visiting Researcher, Humanoid Research Institute, Waseda University, Tokyo, Japan.

Indicatori bibliometrici
Scopus citations: 5417, Scopus H-index: 34, WoS citations: 3327, WoS H-Index: 27, Google
Scholar citations 8680, Google Scholar H-index: 43 - Top ItalianScientist

1. Responsabilita scientifica o partecipazione a progetti di ricerca internazionali
e nazionali, ammessi al finanziamento sulla base di bandi competitivi

e 2021-2023, Partner del progetto SOMA: Ultrasound peripheral interface and in-
vitro model of human somatosensory system and muscles formotor decoding
and restoration of somatic sensations in amputees, Horizon 2020 - FET Open.

e 2016-2019 Responsabile del progetto “INTESE Innovazione e trasferimento
tecnologico per sostenere la fruizione dei risultati della ricerca sul territorio”,
Regione Lazio LR13/2008 “Progetti di ricerca presentati da Universita e Centri
di Ricerca” UCBM Ente Coordinatore.

e 2015-2018 Responsabile del progetto “B? - Bioscienze, Brevetti € Business -
Valorizzazione della ricerca nel settore delle bioscienze mediante trasferimento
di conoscenza, capitale umano e titoli di proprieta industriale”, MISE. UCBM
Ente Coordinatore.

e 2015-2018. Partner del progetto Adaptive Multimodal Interfaces to Assist
Disabled People in Daily Activities — AIDE. Programma Europeo per la Ricerca
e I’Innovazione — HORIZON 2020 Call ICT-22-2014: Multimodal and Natural
computer interaction.

e 2013-2015. Coordinatore nazionale del progetto HANDBOT, Protesi di mano
biomeccatroniche dotate di percezione tattile bioispirata, interfacce neurali bi-
direzionali e controllo sensori-motorio distribuito (MIUR-PRIN2010/2011,
2013-2015).
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2012-2015. Partner e responsabile Unita di Ricerca del progetto NEMESIS -
NEurocontrolled MEchatronic prosthesis. Ministero della salute - Bando
Giovani Ricercatori 2009.

2012-2015. Partner e responsabile Unita di Ricerca del progetto Protesi di Arto
Superiore Attiva a Controllo Neuronale Bidirezionale- NEUROHAND.
Regione Lazio.

2010-2012. Coordinatore europeo del progetto MAAT - Multimodal interfaces
to improve therApeutic outcomes in robot-Assisted rehabilitation. Coordinato
da UCBM. Finanziato dalla Commissione Europea nell’ambito del progetto
ECHORD - European Clearing House for Open Robotics Development, FP7-
ICT Prj.Num. 231143, Coordinatore: TECHNISCHE UNIVERSITAET
MUENCHEN.

2010-2016 Partenr del progetto DAHMS (Distributed Architecture Home
Modular Multifunctional Systems, finanziato dal Ministero dell’Industria e
dello Sviluppo Economico (MISE).

2010-2012. Partner e Responsabile dell’Unita di Ricerca UCBM del progetto
OPENHAND - OPEN neuro-prosthetic HAND platform for clinical trials.
MIUR Ministero dell’Istruzione, dell'Universita e della Ricerca-Bando PRIN
2008.

2009-2012. Coordinatore europeo del progetto EVolving moRphologies for
human-robot sYmbiOtic interactioN (EVRYON). Commissione Europea,
VII Programma Quadro, programma FET (Future and Emerging
Technologies), proactive initiative ‘Embodied Intelligence’. Identificativo
progetto FP7-ICT-2007.8.5 #231451.

2009-2013. Partner del progetto IM-CLEVER Intrinsically Motivated
Cumulative Learning Versatile Robots (Integrated Project FP7-ICT-IP-
231722 Coordinatore:, Partners:) finanziato nell’ambito del VII FP della
Commissione Europea, programma ICT\Cognition, Interaction and
Robotics. Partner.

2009-2012. Partner del progetto TIME - Transverse, Intrafascicular
Multichannel Electrode system for induction of sensation and treatment of
phantom limb pain in amputees. Commissione Europea, finanziato
nell’ambito del VII FP, programma ICT\Microsystems.

2007-2008. Partner e responsabile scientifico dell’Unita di Ricerca
partecipante al progetto SafeHand, MIUR Ministero dell’Istruzione,
dell'Universita e della Ricerca-Bando PRIN 2008.

2007-2008. Partner e responsabile scientifico dell’Unita di Ricerca
partecipante  al  progetto  europeo  ROBODIDACTICS, FP7
SOCRATES\Minerva.

2006-2008. Coordinatore internazionale e responsabile scientifico del
progetto di internazionalizzazione MIUR INTERLINK-MOTHER (MOtor
THerapy mEdiated by Robotic technology in collaborazione con il Newman
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Lab (prof. Neville Hogan, Dr. Hermano Igo Krebs) del Dipartimento di
Ingegneria Meccanica del Massachussettes Institute of Technology,
Cambridge, MA, USA.

e 2007-2008. Coordinatore e responsabile scientifico del progetto europeo
ARIADNA “Hybrid Controllers” finanziato dall’ESA - Agenzia Spaziale
Europea.

e 2006-2008. Co-Principal Investigator del progetto TACT - Thought in
ACTion. Commissione Europea (FP6-EU-NEST-ADVENTURE 2005).

e 2009-2014. Membro del Comitato Scientifico di Coordinamento del
progetto ITINERIS2, finanziato dalla Regione Lazio e svolto in
collaborazione con varie Piccole e Medie Imprese (PMI) del settore
biomedicale nella Regione Lazio.

e 2004-2008. Responsabile scientifico del gruppo di lavoro presso la Facolta
di Ingegneria partecipante al progetto IST-FET Neurobotics - The Fusion
of Robotics and Neuroscience (VI Programma Quadro, 2004-2008, Pro-
Active Action Beyond Robotics).

e 2004-2006. Responsabile scientifico del progetto IST/e-Health ALLADIN -
Natural Language Based Decision Support in Neuro-rehabilitation (VI
Programma Quadro, 2004-20006).

e 2004 Responsabile scientifico del gruppo di lavoro sul progetto IST/E-
Inclusion MOVEMENT (VI Programma Quadro, 2004-2006), avente come
obiettivo lo sviluppo di ausili innovativi per 1’assistenza a disabili ed
anziani.

e 2003-2005. Responsabile scientifico del gruppo di lavoro sul progetto Youth
- AUXILIA , che ha come obiettivo la dimostrazione di soluzioni
tecnologiche avanzate per I’integrazione dei disabili motori nel sistema
educativo.

e 2001-2004. Responsabile scientifico del gruppo di lavoro della Scuola
Superiore Sant'Anna operante sul progetto IST/FET — PALOMA (V
Programma Quadro, 2002 —2004).

e 2002-2004. Responsabile scientifico del gruppo di lavoro misto Scuola
Superiore Sant'Anna/INAIL operante sul progetto IST/FET — HUMAN (V
Programma Quadro, 2002 — 2004), sviluppo di sistemi integrati per
I’automazione ambientale, il monitoraggio di parametri fisiologici e la
valutazione di prestazioni motorie per applicazioni di telemedicina nelle
carcerl.

e 2000-2001. Responsabile del gruppo di ricerca presso la Scuola perr
I’attuazione del progetto TEN-TELECOM SERCAL (SERvice Centre
solutions for Autonomous Living).
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1999-2001. Responsabile scientifico per il Consorzio Telematica per il
Sistema Riabilitativo (TSR), cui la Scuola Superiore Sant’Anna aderisce
quale socio fondatore insieme all’Universita di Pisa, all’Universita di
Ancona, all’Universita di Siena e alla USL di Ancona, del progetto europeo
MODASPECTRA - MOtor Disability Assessment SPECialists' TRAining
(Leonardo da Vinci — ESPRIT/MULTIMEDIA Programmes.

1999-2002. Coordinatore del gruppo di ricerca per 1’attuazione del progetto
europeo SYNERAGH — SYstems Neuroscience and Engineering Research
for Anthropomorphic Grasping and Handling (VFP, BRITE-EURAM
Programme, 1999-2002).

1998-2001 Responsabile scientifico, su incarico della Direzione Centrale
Riabilitazione e Protesi dell’INAIL, del progetto di ricerca triennale RTR-
P3, congiuntamente promosso dalla Scuola Superiore Sant’Anna e dal
Centro INAIL RTR.

1998-2001. Responsabile scientifico, su incarico della Direzione Centrale
Riabilitazione e Protesi dell’INAIL, del progetto di ricerca triennale RTR-
P5 (1998-2001), congiuntamente promosso dalla Scuola Superiore
Sant’ Anna e dal Centro INAIL.

1997-1999. Coordinatore, con la supervisione scientifica del prof. Paolo
Dario del gruppo di ricerca dell’ARTS Lab partecipante al progetto europeo
MOSAIC-HS, MOdular System for Application Integration and Clustering
in Home System (Telematics Application Programme\D&E).

1997-1999. Coordinatore, con la supervisione scientifica del prof. Paolo
Dario, del gruppo di ricerca dell’ARTS Lab partecipante al progetto europeo
PRESENCE - Enhancing activity and presence of elderly people in local
community (ESPRIT Long Term Research, ICUBED Programme).
1996-1998. Rappresentante della Scuola Superiore Sant’ Anna e del Comune
di Livorno (Unita Operativa Servizi Socio-Sanitari) nel Comitato Tecnico-
Scientifico del progetto europeo TELEMATICS-EQUALITY (Teleservices
for all).

1994-1997. Rappresentante scientifico della Scuola Superiore Sant’Anna
nel Comitato Tecnico del Progetto Europeo TIDE-MOVAID (MObility and
actiVity Assistance systems for the Disabled), Dal 1995 ha assunto anche la
responsabilita di poi Project Manager dello stesso progetto.

1992-1994. Partner del programma comunitario TIDE (Technology
Iniziative for the Disabled and Elderly), del progetto di ricerca MOVAID.
1992-1994. Nell’ambito del Progetto Finalizzato Robotica promosso dal
CNR italiano, partecipazione alla direzione, organizzazione e
coordinamento del Progetto URMAD (Unita Robotica Mobile per
I’ Assistenza ai Disabili).

Curriculum
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2. Responsabilita di studi e ricerche scientifiche affidati da qualificate istituzioni
pubbliche o private

2020-2023 Membro del gruppo di coordinamento del progetto “3D-AID -
Protesi di mano ed ausili robotici esoscheletrici a basso costo” finanziato da
INAIL, Istituto Nazionale per I’ Assicurazione contro gli Infortuni sul Lavoro.
2020-2023 Membro del gruppo di coordinamento del progetto “WiFi
MyoHand: Sistema Impiantabile Ottimizzato per I’interfacciamento con il
sistema nervoso periferico e il controllo della protesi di arto superiore”,
finanziato da INAIL, Istituto Nazionale per I’ Assicurazione contro gli Infortuni
sul Lavoro.

2020-2023 Membro del gruppo di coordinamento del progetto “RGMS: (re)-
give me five, exploring new frontiers in prosthetic surgery”, finanziato da
INAIL, Istituto Nazionale per I’ Assicurazione contro gli Infortuni sul Lavoro.
2017- 2020 Membro del gruppo di coordinamento del progetto PPR AS 1\3-
Evoluzione sistema impiantabile per il controllo della protesi di arto superiore
con interfacce neurali invasive, con interfacce wireless finanziato da INAIL,
Istituto Nazionale per 1’ Assicurazione contro gli Infortuni sul Lavoro.
2017-2020 Membro del gruppo di coordinamento del progetto PCR 1\2- Nuove
metodiche nel trattamento delle amputazioni di arto, finalizzate
all’applicazione di protesi bioniche, finanziato da INAIL, Istituto Nazionale
per I’ Assicurazione contro gli Infortuni sul Lavoro.

2014-2017 Membro del gruppo di coordinamento del progetto PPR2 -
Controllo della protesi di arto superiore con interfacce neurali invasive,
finanziato da INAIL, Istituto Nazionale per I’ Assicurazione contro gli Infortuni
sul Lavoro.

3. Direzione o partecipazione a comitati editoriali di riviste, collane editoriali,
enciclopedie e trattati di riconosciuto prestigio

Dal 2009, Founding member dell’Editorial Board della rivista “International
Journal of Applied Bionics and Biomechanics”.

Dal 2012, Founding Editor—in-Chief della collana Springer Series on
“Biosystems and Biorobotics (BioSysRob)”.

Dal 2021, Membro dell’Editorial Board della rivista Frontiers in
Bioengineering and Biotechnology, Review Editor Section Biomechanics.
Dal 2018, Section Editor Medical Robotics, Springer Encyclopedia of
Robotics.

Dal 2018 al 2019, Founding Member dello Steering Committee della rivista
IEEE RAS\EMBS Transactions on Medical Robotics and Bionics.

Dal 2016 al 2019, Vice President for Publication Activities ¢ Chair del
Publication Activities Board della IEEE Robotics and Automation Society. In

11
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tale ruolo ha coordinato i comitati editoriali delle 4 principali riviste
internazionali edite e interamente sponsorizzate dalla stessa societa ed ¢ stati
co-responsabile della supervisione di ulteriori 16 riviste co-sponsorizzate con
altre societa scientifiche internazionali.

2017 Guest Editor della Special Issue su Cybathlon 2016: Showcasing
Advances in Assistive Technologies Through Competitions, della rivista [IEEE
Robotics & Automation Magazine (vol. 24, no. 4, December 2017).
2013-2016, Editor-in—Chief della rivista IEEE Robotics & Automation
Magazine (RAM).

2009- 2013. Associate Editor e membro dell’Editorial Board della rivista IEEE
Transactions on Robotics (T-RO).

2008-2010. Associate Editor e membro dell’Editorial Board della rivista IEEE

Robotics & Automation Magazine (RAM).

4. Conseguimento di premi e riconoscimenti e affiliazione ad accademie e societa
scientifiche di riconosciuto prestigio nel settore

2020 —Distinguished Service Award, IEEE Robotics and Automation Society.
Dal 2020, Senior Advisor for Publication Activities della IEEE Robotics and
Automation Society.

Dal 2016 al 2019, Vice President for Publication Activities, Chair del
Publication Activities Board, Membro del Financial Activities Board, Membro
dell’Excutive Committee (ExCom) e dell’ Administrative Committee (AdCom)
della IEEE Robotics and Automation Society.

Dal 2011, Senior Member della IEEE Robotics & Automation Society (RAS).
Dal 2003 ad oggi, Founding Co-Chair (dal 2007 Emeritus Co-chair) dell’IEEE
RAS Technical Committee on Rehabilitation Robotics; Vincitore dell’lEEE
RAS Award per “2007 Most Active Technical Committee”.

2011-2013. Associate Vice-President for Membership Activities, IEEE
Robotics and Automation Society.

2008-2010, Associate Vice-President for Technical Activities, IEEE Robotics
and Automation Society.

Nel novembre 2018 gli ¢ stato conferito il titolo di Ambasciatore della
Conoscenza dall’ Amministrazione Comunale di Cosenza per il valore umano
e sociale della sua attivita accademica e di ricerca.

5. Risultati ottenuti nel trasferimento tecnologico (spin off, brevetti, ecc)

E’ co-inventore di 7 brevetti:

e Dispositivo per terapia motoria dell’arto superiore (IT1388838)
e Modulo di interfaccia aptica (IT1399399)
e Dispositivo per esercizi di stretching (IT1404655)

Curriculum
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e Dispositivo robotico per ’assistenza e la riabilitazione degli arti inferiori

(EP2906172)
e Metodo di misura dello scivolamento tra due superfici
(IT102016000105302)

e Metodo di posizionamento di recettori per stimoli sensoriali, dispositivo
ottenuto tramite detto metodo e apparecchiature comprendenti detto
dispositivo (IT102016000076248)

e Self-Feeding Apparatus (EP1883332)

E’ stato co-fondatore di 4 aziende spin-off della Scuola Superiore Sant’ Anna di Pisa,
di cui 3 nel campo delle tecnologie robotiche, dell’automazione e biomedicali e 1 nel
campo dei servizi di due diligence tecnologica.

Ha inoltre seguito I’incubazione e lo start-up di ulteriori aziende spin-off della Scuola
Superiore Sant’Anna di Pisa e dell’Universita Campus Bio-Medico di Roma nel
campo delle tecnologie robotiche, dell’automazione, biomedicali e sanitarie.

6. Organizzazione o partecipazione come relatore a convegni di carattere
scientifico in Italia o all'estero

e 2021. Membro del Comitato Organizzatore del 30th IEEE International
Symposium on Robot and Human Interactive Communication Ro-Man 2021
(Canada).

e 2020. Membro del Comitato Organizzatore dell’lEEE RAS/EMBS
International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics
(BioRob 2020, New York, USA).

e 2019 e 2020. Membro del Comitato Organizzatore e Presidente Award
Commitee della Conferenza Nazionale di Robotica e Macchine Intelligenti
(I-RIM, Fiera di Roma).

e 2019. Membro del Comitato Organizzatore dell’International Conference on
Robotics and Automation (ICRA2019, Montreal, Canada), in qualita di
Publication Co-Chair.

e 2018. Membro del Comitato Organizzatore dell’International Conference on
Intelligent Robots and Systems (IROS2018, Madrid, Spagna), in qualita di
Publication Co-Chair.

e 2017. Membro del Comitato Organizzatore (Awards Committee Co-Chair)
della IEEE/RS]J International Conference on Intelligent Robots and Systems
(IROS2019, Vancouver, Canada).

e 2017. Program Chair del 26th IEEE International Symposium on Robot and
Human Interactive Communication Ro-Man 2017 (Lisbona, Portogallo).

e 2016 Co-organizzatore della XXXV Scuola di Bioingegneria di Bressanone.
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e 2012 - General Chair, IEEE RAS/EMBS International Conference on
Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012, Roma, Italy).

e 2012 - Program Chair della IEEE/RSJ International Conference on Intelligent
Robots and Systems (IROS October 7-12, 2012, Portogallo).

e 2012. Co-chair Comitato Scientifico e Organizzatore del Terzo Congresso
Nazionale di Bioingegneria — GNB (Roma, Italia).

e 2008. Membro del Comitato Scientifico e Organizzatore del Primo Congresso
Nazionale di Bioingegneria — GNB (Pisa, Italia).

e 2007. General Co-chair dell’International Programme Committee
dell’International Workshop on Motor Learning in Stroke Recovery (Roma,
22-23 marzo 2007).

e 2007. Membro dell’Organizing Committee dell’International Conference on
Robotics and Automation (ICRA2007, Roma, Italy), in qualita di Exhibits
Chair.

e 2007. Presidente del Comitato Scientifico Internazionale e co-responsabile
del comitato organizzatore del 5th IARP\IEEE-RAS\EURON International
Workshop on Technical Challenges for Dependable Robots in Human
Environments (Roma, Italy).

Da oltre 15 anni membro dei Programme Committees di numerose conferenze
internazionali, tra le quali:
¢ [EEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA)
¢ [EEE/SICE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and
Systems (IROS)
¢ [EEE International Conference on Advanced Robotics (ICAR)
¢ IEEE AIM International Conference on Advanced Intelligent
Mechatronics
¢ International Symposium on Robotics Science (RSS)
¢ IEEE RAS\EMBS International Conference on Biomedical Robotics
and Biomechatronics (BIOROB)
¢ International Convention on Rehabilitation Engineering & Assistive
Technology (i-Create)
¢ [EEE International Symposium on Robot and Human Interactive
Communication Ro-Man

Negli ultimi dieci anni ha partecipato come relatore a oltre 50 convegni scientifici
nazionali e internazionali. Inoltre ha tenuto le seguenti relazioni ad invito:

e 30 Novembre 2018- Verso la societa dell'automazione: 1 robot per la salute,
la sicurezza e la qualita della vita", Comune di Cosenza.

e 14 Novembre 2018- Medical Robotics and Bionics: enabling technologies for
the future of medicine, Conferenza di Dipartimento CNR-DIITET,
Politecnico di Torino.

e 10 Novembre 2018- Verso la societa dell'automazione: 1 robot per la salute,
la sicurezza e la qualita della vita”, convegno organizzato dal Sabato delle
Idee, L’Italia del futuro in un mondo che cambia, Napoli, Istituto Tecnico
Industriale Augusto Righi.
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e 22 Ottobre 2018- Tecnologie biomediche per la medicina del futuro,
Workshop Netval : Le parole del trasferimento tecnologico nell’ambito della
ricerca biomedica: prospettive per un linguaggio comune, Roma, Ospedale
Pediatrico Bambino Gesu.

e 6 Marzo 2018 -Towards the second wave of rehabilitation robotic systems,
Universita degli Studi della “Magna Grecia” di Catanzaro.

e 30 Ottobre 2017- Research and Innovation Challenges for Rehabilitation
Robotics, Panel ‘The Role of Engineering for Neurorheabilitation’,
Neurptechnix 2017, Madeira.

e 31 Maggio 2017- The European challenge for promoting large scale,
disruptive research initiatives: the Flagship projects on Future Emerging
Technologies (FET) and the FLAG-ERA Network of European funding
agencies, Government Forum, ICRA 2017, Singapore.

e 3 Febbraio 2017- Application of Robotics to the Study, Diagnosis and
Rehabilitation of Neuromotor Diseases, lectio inauguralis della conferenza
“Le nuove frontiere della Ricerca Scientifica” IRCSS —SDN (Istituto di
Ricerca Diagnostica e Nucleare Universita degli Studi di Napoli Federico II),
Napoli.

e 22 Giugno 2016- Open Research Challenges in Rehabilitation Robotics”. V
congresso del Gruppo Nazionale di Bioingegneria, Napoli.

e 28 Giugno 2016- Open Research Challenges in Rehabilitation Robotics”.
6th IEEE RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics
and Biomechatronics (Biorob 2016), June 26-29 , Singapore.

e 10 Marzo 2016- From human factors to sustainability: open research
challenges in rehabilitation robotics, International Workshop on
Neurorehabilitation and Neural Plasticity, Seeburg, Germany.

e 30 Gennaio 2016- Presentazione al workshop “EU perspective on technology
priorities, Research Strategy and Networking, Loughborough University,
UK.

e 25 Gennaio 2016 - From Preliminary HTA Analysis of Rehabilitation Robots
to Next Grand Research Challenges, 2016 IEEE Life Sciences Grand
Challenges Conference on “BioRobotics and Bionics: new Frontiers of
Biomedical Engineering” Abu Dhabi, UAE.

e 3 Settembre 2015 - Robots Don’t Pray, Bilbao, Spain, Annual National
Conference of the Spanish Automation Society.

e 8 Giugno 2015 - La ricerca, opportunita di investimento “CONVEGNO
RICERCA: QUALE FUTURO? Bari 8 giugno 2015, Auditorium Ordine dei
Medici, Bari.

e 12 Ottobre 2014 - Elettronica e biomeccatronica della mano robotica, XLV
Congresso della Societa Italiana di Neurologia, Cagliari.

e 10 Giugno 2014 - panel Sport for Inclusive Development empowering
persons with disabilities through sport, United Nations, New York, USA.

e 25 Novembre 2014 - Rehabilitation Robotics, Nanotechltaly, Venezia.

e 19 Novembre 2012- The EVRYON system: A wearable robotic aid for
walking, Workshop PAL, INRIA, Nancy, France.
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24 Giugno 2011- Neurorobotics: understanding the brain by building neuro-
inspired robots, 14th European Congress on Clinical Neurophysiology,
Rome.

12 Maggio 2009- Dependable robots physically interacting with humans”,
ICRA Workshop on Service Robots in Urban Environments: Legal and
Safety Issues, 2009, Kobe, Japan.

17 Marzo 2009 - Criteri di progettazione di sistemi robotici per la
riabilitazione, School of Engineering, University of Bologna, Italy.

7 Maggio 2009 - Design Criteria and Clinical Application of Rehabilitation
Robotics Systems*,2nd National Congress of Biomechanical Engineering,
Florianopolis, Brazil.

12 Maggio 2009. D. Accoto, E. Guglielmelli “Structurally embodied
intelligence for human-robot interaction”, ICRA Workshop on Cybernetics,
Kobe, Japan.

18 gennaio 2008- Il follow-up del progetto LINK nella Regione Lazio:
esperienze di valorizzazione della ricerca per favorire la competitivita delle
PMI nel settore biomedicale”, Convegno “10 anni del Polo Sant’Anna
Valdera: Universita, Industria e Territorio”, Scuola Superiore Sant’Anna,
Pontedera (Pisa).

30 Marzo 2008- Design Criteria of Rehabilitation Robotics System®, EURON
Winter School on Rehabilitation Robotics, Elche, Spain.

29 settembre 2008- Applicazioni della robotica e della microingegneria in
medicina, Convegno “Nuove frontiere tecnologiche in medicina e chirurgia”,
III Incontro Studenti di Medicina in Convegno, Facoltd di Medicina,
Universita La Sapienza, sede di Latina.

Autorizzo il trattamento dei miei dati personali ai sensi del GDPR 679/16 e del Decreto
Legislativo 30 giugno 2003 n°196.

Roma, 10/11/2021 FIRMA

Eugenio Guglielmelli
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ALLEGATO

PRODUZIONE SCIENTIFICA

Autore di oltre 430 pubblicazioni scientifiche con referaggio apparse su riviste internazionali
(150+), libri (25+) e atti di conferenze internazionali (250+) e nazionali (30+) sui temi della
bioingegneria e della robotica biomedica.

Indicatori bibliometrici

Scopus citations: 5417, Scopus H-index: 34

WosS citations: 3327, WoS H-Index: 27

Google Scholar citations 8680, Google Scholar H-index: 43 - Top ItalianScientist

International Journals

1. V. Genovese, E. Guglielmelli, A. Mantuano, G. Ratti, A. M. Sabatini, P. Dario, "Low-cost, Redundant
Proximity Sensor System for Spatial Sensing and Colour Perception" Electronics Letters, 1995, Vol.31,
No.8, pp.632-633, ISSN: 0013-5194, doi: 10.1049/el:19950409

2. P. Dario, E. Guglielmelli, B. Allotta, "Mobile Robots Aid the Disabled", International Journal Service
Robot, 1995, Vol.1, No.1, pp.14-18, ISSN: 1356-3378

3. P. Dario, E. Guglielmelli, V. Genovese, M. Toro, "Robot Assistants: Applications and Evolution", Robotics
and Autonomous System, 1996, Vol.18, No. , pp.225-234, ISSN: 0921-8890, doi: 10.1016/0921-
8890(96)00006-1

4, P. Dario, M. C. Carrozza, B. Allotta, E. Guglielmelli, "Micromechatronics in Medicine", IEEE/ASME
Transactions on  Mechatronics, 1996, Vol.l, No.2, pp.137-148, ISSN: 1083-4435, doi:
10.1109/3516.506150

5. P. Dario, E. Guglielmelli, B. Allotta, M. C. Carrozza “Robotics for Medical Applications”, IEEE Robotics
and Automation Magazine, 1996, Vol. 3, No. 3, pp.44-56, ISSN: 1070-9932, doi: 10.1109/100.540149

6. P. Dario, C. Laschi, E. Guglielmelli, “Sensors and actuators for humanoid robots”, RSJ International
Journal Advanced Robotics, 1997, Vol. 11, No. 6, pp.567-584, ISSN: 0169-1864, doi:
10.1163/156855397X00083

7. P. Dario, C. Laschi, E. Guglielmelli, “Design and experiments on a personal robotic assistant”, RSJ
International Journal Advanced Robotics, 1999, Vol. 13, No. 2, pp. 153-169, ISSN: 0169-1864, doi:
10.1163/156855399X01062

8. P. Dario, E. Guglielmelli, C. Laschi, G. Teti, “MOVAID: a personal robot in everyday life of disabled and
elderly people”, Technology and Disability Int. Journal, 1999, Vol. 10, No. 2, pp.77-93 ISSN: 1055-4181

9. H. Takanobu, H. Tabayashi, S. Narita, A. Takanishi, E. Guglielmelli, P. Dario, “Remote Interaction between
Human and Humanoid Robot, Journal of Intelligent and Robotic Systems, 1999, Vol. 25, No. 4, pp. 371-
385, ISSN: 0921-0296, doi: 10.1023/A:1008131113011

10.  P. Dario, E. Guglielmelli, C. Laschi, “Humanoids and personal robots: design and experiments”, Journal of
Robotics and Intelligent Systems, 2001, Vol. 18, No. 12, pp. 673-690, ISSN: 0741-2223, doi:
10.1002/rob.8106.

11.  M.J. Johnson, G.A. Di Lauro, M.C. Carrozza, E. Guglielmelli, P. Dario, “GIVING-A-HAND: human-
centred design of a small, countertop, robotic kitchen assistant for elderly and disabled persons”,
International Journal of Human-friendly Welfare Robotic Systems, 2003, Vol. 4, No. 1, pp. 12-16, ISSN:
1598- 250

12.  Dario, P., Carrozza, M.C., Guglielmelli E (2003). Guest editorial: Special issue on rehabilitation robotics.
AUTONOMOUS ROBOTS, vol. 15, p. 5-6, ISSN: 0929-5593, doi: 10.1023/A:1024576330213
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polyradiculoneuropathy”, Gait and Posture, 2003, vol. 18, Sup. 1, p. S23, ISSN: 0966-6362

L. Zollo, B. Siciliano, A. De Luca, E. Guglielmelli, P. Dario, “Compliance control for an anthropomorphic

robot with elastic joints: Theory and experiments”, Transactions of the ASME, Journal of Dynamic Systems,

Measurement, and Control, 2004, vol. 127, No. 3, pp. 321-328, ISSN: 0022-0434, doi:
10.1115/2f1.1978911

Dario P., Carrozza M. C., Guglielmelli E (2004). Guest Editorial of the Special Issue on Rehabilitation
Robotics. AUTONOMOUS ROBOTS, vol. 16 No. 2, p. 123-124, ISSN: 0929-5593

Dario P., Carrozza M.C., Guglielmelli E, Laschi C., Menciassi A., Micera S., Vecchi F. (2005). Robotics as
a Future and Emerging Technology: Biomimetics, Cybernetics and Neuro-Robotics in European Projects,.
IEEE ROBOTICS AND AUTOMATION MAGAZINE, vol. 12 (2), p. 29-45, ISSN: 1070-9932, doi:
10.1109/2fMRA.2005.1458320

L. Zollo, L. Dipietro, B. Siciliano, E. Guglielmelli, P. Dario, “A bio-inspired approach for regulating and
measuring visco-elastic properties of a robot arm”, Journal of Robotic Systems, 2005, vol. 22, No. 8, pp.
397-419, ISSN:0741-2223, doi: 10.1002/2frob.20075

S. Micera, M.C. Carrozza, E. Guglielmelli, G. Cappiello, F. Zaccone, C. Freschi, R. Colombo, A. Mazzone,
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2007 , ISSN: 0169-1864, doi:10.1163/2f156855307781389400
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2010, pag.2639-2644, ISBN: 978-1-4244-6674-0
N. L. Tagliamonte, D. Formica, M. Scorcia, D. Campolo, E. Guglielmelli, Force Control of a Robot for
Wrist Rehabilitation: towards Coping with Human Intrinsic Contraints, The 2010 IEEE/RSJ International
Conference on Intelligent RObots and Systems, Taipei International Convention Center, Taipei, Taiwan,
October 18-22, 2010, pag. 4384-4389, ISBN: 978-1-4244-6674-0
A. Benvenuto, S. Raspopovic, K.P. Hoffmann ,J. Carpaneto, G. Cavallo, G. Di Pino, E. Guglielmelli, L.
Rossini, P. M. Rossini, M. Tombini, S. Micera, Intrafascicular thin-film multichannel electrodes for sensory
feed-back: evidences on a human amputee, 32nd Annual International Conference of the IEEE Engineering
in Medicine and Biology Society, Aug 31- Sept 4, 2010, Buenos Aires, Argentina, pp. 1800-1803, ISBN:
978-1-4244-4123-5
G. Di Pino, D. Formica , L. Lonini , D. Accoto, A. Benvenuto, S. Micera , P.M. Rossini, E. Guglielmelli.,
ODEs model of foreign body reaction around peripheral nerve implanted electrode, 32nd Annual
International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society, Aug 31- Sept4, 2010,
Buenos Aires, Argentina, pp. 1543-1546, ISBN: 978-1-4244-4123-5
S. Bossi, A. Benvenuto, G. Di Pino, T. Boretius, E. Guglielmelli, T. Stieglitz, X. Navarro, S. Micera,
Preliminary investigations on laminin coatings for flexible polyimide/platinum thin films for PNS
applications, 32nd Annual International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology
Society, Aug 31- Sept 4, 2010, Buenos Aires, Argentina, p. 1527-1530, ISBN: 978-1-4244-4123-5
G. Schiavone, E. Guglielmelli, F. Chersi, A wearable ergonomic gaze-tracker for infants, 32nd Annual
International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society, Aug 31- Sept 4, 2010,
Buenos Aires, Argentina, pp. 1283-1286, ISBN: 978-1-4244-4123-5
F. Sergi, D. Accoto, N. L. Tagliamonte, G. Carpino, E. Guglielmelli, Graph-based methodology for the
kinematic synthesis of wearable assistive robots for the lower limbs, 32nd Annual International Conference
of'the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society, Aug 31- Sept 4, 2010, Buenos Aires, Argentina,
p- 3682-3685, ISBN: 978-1-4244-4123-5
A. Alessi, R. De Falco, L. Zollo, L. Lonini, E. Guglielmelli Incremental Learning control of the DLR-HIT-
Hand II during Interaction tasks, 32nd Annual International Conference of the IEEE Engineering in
Medicine and Biology Society, Aug 31- Sept 4, 2010, Buenos Aires, Argentina, pp. 3194-3197, ISBN: 978-
1-4244-4123-5
Vitale, F., Accoto, D., Turchetti, L., Indini, S., Annesini, M.C., Guglielmelli E (2010). Calibration of a
multimodal head-mounted device for ecological assessment of social orienting behavior in children. In:
Proceedings - IEEE International Conference on Robotics and Automation. p. 2197-2202, doi:
10.1109/ROBOT.2010.5509936
Caligiore, D., Guglielmelli E, Borghi, A.M., Parisi, D., Baldassarre, G. (2010). A reinforcement learning
model of reaching integrating kinematic and dynamic control in a simulated arm robot. In: 2010 IEEE 9th
International ~ Conference on  Development and Learning, ICDL. p. 211-218, doi:
10.1109/DEVLRN.2010.5578840

D. Accoto F. Sergi, G. Carpino, N.L. Tagliamonte, E. Guglielmelli, A design methodology for
neurorchabilitative and assistive wearable robots incorporating embodied intelligence, 14th European
Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-24 2011
A. Benvenuto, L. Rossini, G. Di Pino, S. Raspopovic, S. Micera, E. Guglielmelli, P.M. Rossini, Peripheral
neural electrodes for natural biofeedback: a comparative analysis, 14th European Congress on Clinical
Neurophysiology, Rome June 21-24 2011
L. Rossini, A. Salerno, L. Zollo, E. Guglielmelli, Human movement decomposition into submovements for
robot control in neuro-rehabilitation, 14th European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-
242011
L. Zollo, L. Rossini, E. Gallotta, S. Sterzi, E. Guglielmelli, Robot-based assessment of upper-limb motor
control in chronic stroke, 14th European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-242011
F. Taffoni, D. Formica, D. Campolo, F. Keller, E. Guglielmelli, Spatial cognition assessment in infants: a
technological approach, 14th European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-24 2011

G. Pellegrino, L. Tomasevic, M. Tombini, G. Assenza, F. Vernieri, F. Zappasodi, C. Porcaro, S. Graziadio,
V. Giacobbe M.L. Blefari, E. Guglielmelli, L. Zollo, G. Cavallo, R. Fini, E. Fabrizio, E. Gallotta, S. Sterzi,
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P.M. Rossini, F. Tecchio , Robotic rehabilitation in chronic stroke: neuroplastic and clinical effects, 14th
European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-24 2011

E. Palma, L. Rossini, C. Del Percio, G. Assenza, R. Lizio, F. Infarinato, A. Pucello, C.C. Quattrocchi, F.
Vernieri, L. Zollo E. Guglielmelli, F. Bovolenta, P.M. Rossini, C. Babiloni, M. Franceschini, P. Sale ,
Robot-aided therapy for upper limbs in patient with chronic stroke-related lesions. Brief report of a clinical
experience. 14th European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21.24 2011

L. Lonini, L. Dipietro, L. Zollo, E. Guglielmelli, H.I. Krebs, A computational model of the effects of training
schedules in neurorehabilitation, 14th European Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-24
2011

F. Sergi, J. Schaechter, B. Groisser, A. Rykmann, B.T. Volpe, E. Guglielmelli, H.I. Krebs, A pilot study to
investigate the neural correlates of robot-mediated motor recovery following a stroke, 14th European
Congress on Clinical Neurophysiology, Rome June 21-24 2011

G. Carpino , D. Accoto, M. Di Palo, N. L. Tagliamonte, F. Sergi and E. Guglielmelli , Design of a Rotary
Passive Viscoelastic Joint for Wearable Robots, 12th International Conference on Rehabilitation Robotics,
Zurich, June 29 - July 1, 2011, p. 1-6, ISBN: 978-1-4244-9863-5

A. Sudano, D. Accoto, M. T. Francomano, F. Salvinelli, E. Gugliemelli, "Optimization of kinetic energy
harvesters design for fully implantable cochlear implants", EMBC 2011, p. 7678 - 7681, ISBN: 978-1-4244-
4121-1

F. Taffoni, G. Piervirgili, D. Formica and E. Guglielmelli,"An alignment procedure for ambulatory
measurements of lower limb kinematic using magneto-inertial sensors" procs. of International Conference
of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC'11), pp .1197-1200, Boston 2011, ISBN:
978-1-4244-4121-1

D. Formica, D. Campolo, F. Taffoni, F. Keller, Gugielmelli E (2011). Motor adaptation during redundant
tasks with the wrist. In: Engineering in Medicine and Biology Society, EMBC, 2011 Annual International
Conference of the IEEE . IEEE ENGINEERING IN MEDICINE AND BIOLOGY ... ANNUAL
CONFERENCE PROCEEDINGS, p. 4046-4049, ISBN: 978-1-4244-41211, ISSN: 1557-170X, Boston,
MA, Aug. 30 2011-Sept. 3 2011, doi: 10.1109/2fTEMBS.2011.6091005

F. Cordella, L. Zollo, A. Salerno, E. Guglielmelli, B. Siciliano, “Experimental Validation of a Reach-and
Grasp Optimization Algorithm Inspired to Human Arm-Hand Control”, EMBC 2011 - IEEE / EMBS
International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society, Boston, MA, 2011, p.
8150-8153, ISBN: 97814244-41211

A. L. Ciancio, L. Zollo, Guglielmelli E, D. Caligiore, G. Baldassarre (2011). Hierarchical Reinforcement
Learning and Central Pattern Generators for Modeling the Development of Rhythmic Manipulation Skills.
In: 2011, First Joint IEEE International Conference on Development and Learning and on Epigenetic
Robotics (ICDL-EPIROB). 6037370, ISBN: 978-1-61284-989-8, doi: 10.1109/2fDEVLRN.2011.6037370
L, Turchetti , F. Vitale, D. Accoto, E. Guglielmelli, M. C. Annesini, "Hydrogen peroxide decomposition as
a source of propellant gas for actuators in rehabilitation robotics: a feasibility study" ICheaP-10 The tenth
International Conference on Chemical & Process Engineering 8-11 May 2011 - Florence, Italy

B. Geng, K. R. Harreby, A. Kundu, K. Yoshida, T. Boretius, T. Stieglitz, R. Passama, D. Guiraud, J. L.
Divoux and A. Benvenuto, G. Di Pino, E. Guglielmelli, P.M. Rossini, W. Jensen “Developments towards
a Psychophysical Testing Platform - A Computerized Tool to Control, Deliver and Evaluate Electrical
Stimulation to Relieve Phantom Limb Pain”. 15th Nordic-Baltic Conference on Biomedical Engineering
and Medical Physics (NBC 2011) IFMBE Proceedings, 2011, Volume 34, 137-140, DOI: 10.1007/978-3-
642-21683-1 34 ISBN 978-3-540-69366-6

J. van den Kiebooma, F. Sergi, D. Accoto, E.Gugliclmelli, R. Ronsse, A. Ijspeert “Co-evolution of
Morphology and Control of a Wearable Robot for Human Locomotion Assistance Exploiting Variable
Impedance Actuators” Procedia Computer Science Volume 7, 2011, Pages 223-225 Proceedings of the 2nd
European Future Technologies Conference and Exhibition 2011 (FET 11)

F.Sergi., HI. Krebs, B. Groissier, A. Rykman, GUGLIELMELLI E, B.T. Volpe, J. D.Schaechter, J.
D.Schaechter (2011). Predicting efficacy of robot-aided rehabilitation in chronic stroke patients using an
MRI-compatible robotic device. In: Engineering in Medicine and Biology Society, EMBC, 2011 Annual
International Conference of the IEEE . p. 7470-7473, ISBN: 978-1-4244-4122-8, doi:
10.1109/IEMBS.2011.6091843

Guglielmelli E (2012). Welcome from conference program chair. In: IEEE International Conference on
Intelligent Robots and Systems. doi: 10.1109/IROS.2012.6385449
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D. Accoto, N. L. Tagliamonte, G. Carpino, F. Sergi, M. Di Palo, E. Guglielmelli, "pVEJ: A novel modular
passive viscoelastic joint for wearable robots", Proceedings of the International Conference on Robotics and
Automation 2012 (ICRA 2012), St. Paul, Minnesota, USA, pp. 3361-3366, Maggio 2012

Formica D, Guglielmelli E (2012). A Basis Fields Approximation for Modeling the Passive Elasticity of the
Wrist. In: Proceedings of the 2012 4th IEEE RAS & EMBS International Conference on Biomedical
Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012). Roma, 24-27 Giugno 2012, p. 1247-1251, ISBN: 978-1-
4577-1198-5

Francomano, MT, Accoto, D, Morganti, E, Lorenzelli, L, Guglielmelli E (2012). A microfabricated flexible
slip sensor. In: 2012 4TH IEEE RAS & EMBS INTERNATIONAL CONFERENCE ON BIOMEDICAL
ROBOTICS AND BIOMECHATRONICS (BIOROB). p. 1919-1924, ISBN: 978-1-4577-1200-5, Rome,
ITALY, JUN 24-27,2012

F. Taffoni, D. Formica, A. Zompanti, M. Mirolli, G. Baldassarre, F. Keller, Guglielmelli E (2012). A
Mechatronic Platform for Behavioral Studies on Infants. In: Proceedings of the 2012 4th IEEE RAS &
EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012) . Roma,
Giugno 2012, p. 1874-1878, ISBN: 978-1-4577-1198-5

E. Papaleo, L. Zollo, S. Sterzi, Guglielmelli E (2012). An inverse kinematics algorithm for upper-limb joint
reconstruction during robot-aided motor therapy. In: Proceedings of the 2012 4th IEEE RAS & EMBS
International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012). Roma, 24-27
Giugno 2012, p. 1983-1988, ISBN: 978-1-4577-1198-

Alessi A, Sudano A, Accoto, D, Guglielmelli E (2012). Development of an Autonomous Robotic Fish. In:
Proceedings of the 2012 4th IEEE RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics and
Biomechatronics (BioRob 2012). p. 1032-1037, ISBN: 978-1-4577-1198-5, Roma, 24-27 Giugno 2012

A. Salerno, L. Zollo, Guglielmelli E (2012). Dynamic Submovement Composition for Motion and
Interaction Control of a Robot Manipulator. In: Proceedings of the 4th IEEE/RAS-EMBS International
Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012). p. 1323-1328, ISBN: 978-1-
4577-1198-5, Roma, 24-27 Giugno 2012

G. Di Pino, D. Formica, J.-M. Melgari, F. Taffoni, G. Salomone, L. di Biase, E. Caimo, F. Vernieri,
Guglielmelli E (2012). Neurophysiological Bases of Tremors and Accelerometric Parameters Analysis. In:
Proceedings of the 2012 4th IEEE RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics and
Biomechatronics (BioRob 2012) . Roma, Giugno 24-27, ISBN: 978-1-4577-1198-5

F. Taffoni, V. Focaroli, D. Formica, Guglielmelli E, F. Keller, JM. Iverson (2012). Sensor-Based
Technology in the Study of Motor Skills in Infants at Risk for ASD. In: Proceedings of the 2012 4th IEEE
RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012).
Roma, , Giugno 24-27, 2012, ISBN: 978-1-4577-1198-5

Petrini, FM, Rossini, L, Giambattistelli, F, Benvenuto, A, Vernieri, F, Guglielmelli E, Rossini, PM (2012).
Implementing a Microneurography Setup for Online Denoising of Peripheral Motor Activity: Preliminary
Results. In: 2012 4TH IEEE RAS & EMBS INTERNATIONAL CONFERENCE ON BIOMEDICAL
ROBOTICS AND BIOMECHATRONICS (BIOROB). p. 1826-1830, Rome, ITALY , JUN 24-27,2012

363.A.L. Ciancio, L. Zollo, G. Baldassarre, D. Caligiore, Guglielmelli E (2012). The Role of Thumb Opposition
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in Cyclic Manipulation: A Study with Two Different Robotic Hands. In: Proceedings of the 2012 4th IEEE
RAS & EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob 2012).
Piscataway (NJ):IEEE, ISBN: 978-1-4577-1198-5, Roma, 24-27 Giugno 2012

F. Sergi, D. Accoto, N. L. Tagliamonte, G. Carpino, E. Guglielmelli, "Kinematic synthesis, optimization
and analysis of a non-anthropomorphic 2-DOFs wearable orthosis for gait assistance", Proceedings of the
IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2012), Vilamoura, Portugal,
pp- 4303-4308, Ottobre 2012

Francomano, M.T., Accoto D, Morganti, E., Lorenzelli, L., Guglielmelli, E (2012). A microfabricated
flexible slip sensor. In: Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), 2012 4th IEEE RAS & EMBS
International Conference on. Rome, Italy, June 24-27, 2012, p. 1919 -1924, ISBN:978-1-4577-1198-5
Moscato M, Schena E, Saccomandi P, Francomano MT, Accoto D, Guglielmelli E, Silvestri S (2012). A
micromachined intensity-modulated fiber optic sensor for strain measurements: Working principle and
static calibration. In: Proceedings of the Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC), 2012
Annual International Conference of the IEEE. p. 5790-5793, San Diego, CA, Aug. 28 2012-Sept. 1 2012,
doi: 10.1109/EMBC.2012.6347310

Rainer, A., Mozetic, P., Giannitelli, S.M., Accoto D, De Porcellinis, S., Guglielmelli, E., Trombetta, M
(2012). Computer-aided tissue engineering for bone regeneration. In: Biomedical Robotics and
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Biomechatronics (BioRob), 2012 4th IEEE RAS & EMBS International Conference on. Rome, Italy, June
24-27,2012, p.473-476, ISBN:978-1-4577-1198-5, doi: 10.1109/BioR0ob.2012.6290894
Sergi, F., Accoto D, Carpino, G., Tagliamonte, N.L., Guglielmelli, E. (2012). Design and characterization

of a compact rotary Series Elastic Actuator for knee assistance during overground walking. In:
Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), 2012 4th IEEE RAS & EMBS International
Conference on. Rome, Italy, June 24-27, 2012, p. 1931-1936,ISBN: 978-1-4577-1198- 5, doi:

10.1109/BioRob.2012.6290271
Di Pino, G, Benvenuto, A, Tombini M., Cavallo, G, Denaro, L, Denaro, V, Ferreri, F, Rossini, L, Micera,
S, Guglielmelli E, Rossini, PM (2012). Overview of the implant of intraneural multielectrodes in human for
controlling a 5-fingered hand prosthesis, delivering sensorial feedback and producing rehabilitative
neuroplasticity. In: 2012 4TH IEEE RAS & EMBS INTERNATIONAL CONFERENCE ON
BIOMEDICAL ROBOTICS AND BIOMECHATRONICS (BIOROB) . p. 1831-1836, ISBN: 978-1-4577-
1200-5, Rome, ITALY, JUN 24-27,2012
Accoto D, Passanisi, S., Guglielmelli, E. (2012). Pinch locomotion: A novel propulsion technique for
endoscopic robots. In: Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), 2012 4th IEEE RAS & EMBS
International Conference on. Rome, Italy, June 24-27,2012, p. 1377-1382 , ISBN: 978-1-4577-1198-5, doi:
10.1109/BioR0b.2012.6290946
E Papaleo, L Zollo, L Spedaliere, Guglieclmelli E (2013). Patient-Tailored Adaptive Robotic System for
Upper-Limb Rehabilitation. In: IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA 2013),
May 6-10. p. 3860-3865
N. L. Tagliamonte, F. Sergi, G. Carpino, D. Accoto, E. Guglielmelli, "Human-Robot Interaction Tests on a
Novel Robot for Gait Assistance", International Conference on Rehabilitation Robotics (ICORR 2013),
Seattle, WA, USA, Giugno 2013
Francesco Petrini, Stanisa Raspopovic, Marco Bonizzato, Federica Giambattistelli, Loredana Zollo,
Eugenio Guglielmelli, Silvestro Micera, “Efferent Microneurography Recordings: A Tool for Motor Control
Study and Hand-Prosthesis Decoding, NER 2013 San Diego, CA, p. 383-386
Schena E., Cidda M, Accoto D, Francomano M., Pennazza g., Guglielmelli E, Silvestri S. (2014). Design
and characterization of a micro-opto-mechanical displacement sensor . In: Lectures Notes in Electrical
Engineering 17th National Conference on Sensors and Microsystems. LECTURE NOTES IN
ELECTRICAL ENGINEERING, p. 61-65, ISSN: 1876-1119, Brescia; Italy;, 5 February 2013 through 7
February 2013
Pennimpede G, Spedaliere L, Formica D, Di Pino G, Zollo L, Pellegrino G, Di Lazzaro V, Guglielmelli E
(2013). Hot Spot Hound: a novel robot-assisted platform for enhancing TMS performance. In: EMBC 2013
- IEEE / EMBS International Conference of the IEEE Engineering in Medicine and Biology
Society, p. 6301-6304
Edoardo Lopez, Loredana Zollo and Eugenio Guglielmelli, Teleoperated Control based on Virtual Fixtures
for a Redundant Surgical System, IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems
(IROS2013), p. 450-455
E. Tamilia, F. Taffoni, E. Schena, D.Formica, L.Ricci, E.Guglielmelli, "A New Ecological Method for
the estimation of nutritive sucking efficiency in newborns: measurement principle and experimental
assessment", Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC), 2013 35th Annual International
Conference of the IEEE, p. 6720-6723, ISBN: 978-1-4577-0216-7, ISSN: 1557-170X
L. Ricci, D. formica, E. Tamilia, F. Taffoni, L. Sparaci, O. Capirci, E. Guglielmelli, "An experimental
protocol for the definition of upper limb anatomical frames on children using magneto-inertial sensor",
Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC), 2013 35th Annual International Conference of
the IEEE, pp. 4903-06.
Tagliamonte NL, Sergi F, Carpino G, Accoto D, Guglielmelli E (2013). Human-Robot Interaction Tests on
a Novel Robot for Gait Assistance. In: Proceedings of the International Conference on Robotics
(ICORR 2013). Seattle (USA), June 24-26, 2013
M. Merone, P. Soda, G. Di Pino, D. Formica, G. Pellegrino, S. Micera, V. Di Lazzaro, G. Iannello, E.
Guglielmelli, “The Illusion Box of Syndactyly: Setup and Ad Hoc Algorithm to Induce Virtual Fingers
Webbing”, The 6th International IEEE EMBS Conference on Neural Engineering, San Diego, CA, USA,
2013, p. 480-483
Cordella, F, Di Corato, F, Zollo, L, Guglielmelli E, Siciliano, B (2013). Pose estimation algorithm for hand
assessment. In: 2013 6TH INTERNATIONAL IEEE/EMBS CONFERENCE ON NEURAL
ENGINEERING (NER) . p. 1598-1601, ISBN: 978-1-4673-1969-0, San Diego, C
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Cordella F., Zollo L., Guglielmelli E (2014). A RGB-D camera-based approach for robot arm-hand
teleoperated control . In: 20th IMEKO TC4 Symposium on Measurements of Electrical Quantities: Research
on Electrical and Electronic Measurement for the Economic Upturn, Together with 18th TC4 International
Workshop on ADC and DCA Modeling and Testing, IWADC 2014. p. 331-335, ISBN:978-929900732
Schena E, Cidda M, Accoto D, Francomano MT, Guglielmelli E, Silvestri S (2014). Design and
Characterization of a Micro Opto-Mechanical Displacement Sensor. In: Proceedings of the XVII Annual
Conference of the AISEM. Brescia (Italy), 5-7 febbraio 2013 . vol. 268, p. 61-65, Springer Verlag, ISBN:
978-331900683-3, Brescia, Italy, 5 February 2013 - 7 February 2013, doi: 10.1007/978-3-319-00684-0 12
Tagliamonte, NL, Accoto, D, Sergi, F, Sudano, A, Formica, D, Guglielmelli E (2014). Muscular Activity
when Walking in a Non-anthropomorphic Wearable Robot. In: 2014 36TH ANNUAL INTERNATIONAL
CONFERENCE OF THE IEEE ENGINEERING IN MEDICINE AND BIOLOGY SOCIETY (EMBC) . p.
3073-3076, IEEE, 345 E 47TH ST, NEW YORK, NY 10017 USA, ISBN: 978-1-4244-7929-0, Chicago IL,
AUG 26-30,2014
Sudano, A, Tagliamonte, NL, Accoto, D, Guglielmelli E (2014). A Resonant Parallel Elastic Actuator for
Biorobotic Applications . In: IEEE International Conference on Intelligent Robots and Systems . p. 2815-
2820, IEEE, 345 E 47TH ST, NEW YORK, NY 10017 USA , ISBN: 978-1-4799-6934-0, CHICAGO IL,
sepl4-18 2014
Provenzale A., Cordella F., Zollo L., Davalli A., Sacchetti R., Guglielmelli E (2014). A grasp synthesis
algorithm based on postural synergies for an anthropomorphic arm-hand robotic system. In: Proceedings of
the IEEE RAS and EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics. IEEE
Computer Society, p. 958-963ISBN: 978-147993126-2, Sao Paulo Brazil, August 12-152014
Tagliamonte, NL, Accoto, D, Guglielmelli E (2014). Rendering Viscoelasticity with Series Elastic
Actuators using Cascade Control . In: 2014 IEEE INTERNATIONAL CONFERENCE ON ROBOTICS
AND AUTOMATION (ICRA) . p. 2424-2429, Hong Kong, PEOPLES R CHINA, MAY 31-JUN 07, 2014
Gambaro, Elena F., Zollo, Loredana, Guglielmelli E (2014). Development and Experimental Validation of
a Master Interface with Vibrotactile Feedback for Robotic Telesurgery . In: Proceedings of the IEEE RAS-
EMBS International Conference on Biomedical Robotics and Biomechatronics . p. 726-731, Sao Paulo,
BRAZIL , AUG 12-15,2014
Ciancio, Anna Lisa, Barone, Roberto, Zollo, Loredana, Carpino, Giorgio, Davalli, Angelo, Sacchetti,
Rinaldo, Guglielmelli E (2015). A Bio-Inspired Force Control for Cyclic Manipulation of Prosthetic Hands.
In: Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC), 2015 37th Annual International Conference of
the IEEE. vol. , p. 4824-4827, MiCo - Milano Conference Center - Milan, Italy, August 25-29 2015, doi:
10.1109/EMBC.2015.7319473. ISBN 978-1-4244-9271-8
Romeo, R.A., Cordella, F., Zollo, L., Formica, D., Saccomandi, P., Schena, E., Carpino, G., Davalli, A.,
Sacchetti, R., Guglielmelli E (2015). Development and preliminary testing of an instrumented object
forforce analysis during grasping. In: Engineering in Medicine and Biology Society (EMBC), 2015 37th
Annual International Conference of the IEEE. p. 6720-6723, Milano. ISBN978-1-4244-9271-8
Caparelli, C, Carpino, G, Brunetti, G, Larizza, P, Guglielmelli E (2015). A Preliminary Health Technology
Assessment of a Guidance System for Interventional Radiology . In: IEEE Engineering in Medicine and
Biology Society Conference Proceedings . p. 250-253, Milan, ITALY, AUG 25-29,2015

Alessi, A., Accoto, D., Guglielmelli E (2015). Self-entrainment to optimal gaits of an underactuated
biomimetic swimming robot using adaptive frequency oscillators. In: 37th Annual International Conference
of the IEEE Engineering in Medicine and Biology Society, EMBC 2015. p. 3627--3630, ISBN: 978-1-4244-
9271-8, doi: 10.1109/EMBC.2015.7319178
Goffredo, R., Accoto, D., Santonico, M., Pennazza, G., Guglielmelli E (2015). A smart pill for drug delivery
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